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1. Asagida kontrol edilebilir bir sistemin transfer fonksiyonu verilmistir. Sistemin girisi U(s), ¢ikis! ise

Y(s) ile gosteriimektedir.
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a. Bu sistemi durum degiskenleri ile durum uzayinda ifade ediniz.

b. Sistemin ayristinimis halini giziniz.




9 a) Bir Kontrol sistemi tasarlayiniz, tasarladiginiz kontrol sistemini kisaca aciklayiniz. Tasarladiginiz kontrol sisteminin transfer
fonksiyonunu ve durum uzayinda gosterimini gerceklestiriniz. (Not: Geri besleme-ileri besleme, negatif ve pozitif girisleri goz
onine alarak islemleri gergeklestiriniz.)

b) Asagidaki verilen blok diyagram seklinde gésterilen sistemi, ISARET AKIS DIYAGRAMI seklinde gésteriniz.




3. Asadidaki geribeslemeli kontrol sisteminde
a. Transfer fonksiyonunu bulunuz
b. Sistem cikisinin salinimli olabilmesi igin K kazanci ne olmalidir?

¢. Salinim frekansini bulunuz.
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Yandaki elektrik devresinde, bobin akimini

(x;=iL) ve kapasite gerilimini (x;= V¢) durum —P)
degiskenleri, kaynak akimini kontrol sinyali M‘g iy bie 4

(u = i(t)) ve kapasite gerilimini ise devrenin L

cikigi (y = Vc) segerek, i) R=2ohm ¢L=1H —— C=05F

a. Bu sistemi durum uzayinda gosteriniz
(A, B, C ve D matrislerini bulunuz). -
b. Sistemin ayrigtirimis halini giziniz. ——
c. Sistemin durum gegis matrisini, ®(s)
ve transfer fonksiyonunu bulunuz.

Yol gosterme: a sikki igin Kirchhoff akim yasasindan faydalanabilirsiniz.



